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Bauart / Model

Typ L 035

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 28 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 28 on sides 3, 5 & 6

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 28 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 28 on sides 3, 5 & 6

Typen / Types
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2. 2. 2

i = 1:1 P1N 2:1 P1N 3:1 P1N 4:1 P1N 
n1 n2 T2N n2 T2N n2 T2N n2 T2N 

3000 3000 0,661
2,000

2400 2400 0,635
2,400

1500 1500 0,496
3,000

1000 1000 0,386
3,500

750 750 0,298
3,600

500 500 0,220
4,000

250 250 0,124
4,500

50 50 0,025
4,500

P1Nt 0,350
T2max 8,000

Getriebegewichte  
Gearbox Weights (kg)

Bestellbeispiel / Example of Order
Typ
Type
L

Größe
Size
035

Übersetzung
Ratio
1:1

Bauart
Model
A0

Befestigungss.
Mounting Side
ˉ	 1

Einbaulage
Mounting Config.
.	 1

Drehzahl n2max
Speed n2max
ˉ	 500	/

Ausführung
Design
0000=Standard

Leistungen, Drehmomente / Power Ratings, Torque Ratings  
[n = min-1, P = kW, T = Nm]

Befestigungsseite / Mounting Side

Einbaulagen (unten liegende Getriebeseite) / Mounting Configuration (downward-facing side)

Bauart ca, Gewicht
Model app, Weight

A0 ca. 230g
F0 ca. 290g

M0 ca. 290g
B0, C0 ca. 225g

D0 ca. 230g
G0, H0 ca. 285g

J0 ca. 290g

Massenträgheitsmomente  
Die zulässigen Radialkräfte sind abhängig von Drehmoment, Drehzahl und Drehrichtung. Sie müssen für den jeweiligen Anwendungsfall-
berechnet werden.

Moments of Inertia 
The permissible radial forces depend on torque, rotational speed and direction of rotation. They must be calculated for the respective 
application.

Bauart Übersetzung / Transmission Ratios
Model 1:1

auf Anfrage
upon request
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Typen / Types

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 28 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 28 on sides 3, 5 & 6
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2. 2. 4

Getriebegewichte  
Gearbox Weights (kg)

Bestellbeispiel / Example of Order
Typ
Type
L

Größe
Size
035

Übersetzung
Ratio
1:1

Bauart
Model
E0

Befestigungss.
Mounting Side
ˉ	 1

Einbaulage
Mounting Config.
.	 1

Drehzahl n2max
Speed n2max
ˉ	 500	/

Ausführung
Design
0000=Standard

Leistungen, Drehmomente / Power Ratings, Torque Ratings  
[n = min-1, P = kW, T = Nm]

Befestigungsseite / Mounting Side

Einbaulagen (unten liegende Getriebeseite) / Mounting Configuration (downward-facing side)

Bauart ca, Gewicht
Model app, Weight

E0 ca. 210g
K0 ca. 270g

i = 1:1 P1N 2:1 P1N 3:1 P1N 4:1 P1N 
n1 n2 T2N n2 T2N n2 T2N n2 T2N 

3000 3000 0,661
2,000

2400 2400 0,635
2,400

1500 1500 0,496
3,000

1000 1000 0,386
3,500

750 750 0,298
3,600

500 500 0,220
4,000

250 250 0,124
4,500

50 50 0,025
4,500

P1Nt 0,350
T2max 8,000

Bauart Übersetzung / Transmission Ratios
Model 1:1

auf Anfrage
upon request

Massenträgheitsmomente  
Die zulässigen Radialkräfte sind abhängig von Drehmoment, Drehzahl und Drehrichtung. Sie müssen für den jeweiligen Anwendungsfall-
berechnet werden.

Moments of Inertia 
The permissible radial forces depend on torque, rotational speed and direction of rotation. They must be calculated for the respective 
application.
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Typ L 045

Typen / Types

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 38 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 38 on sides 3, 5 & 6

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 38 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 38 on sides 3, 5 & 6
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i = 1:1 P1N 2:1 P1N 3:1 P1N 4:1 P1N 
n1 n2 T2N n2 T2N n2 T2N n2 T2N 

3000 3000 1,323 1500 0,744 1000 0,331 750 0,289
4,000 4,500 3,000 3,500

2400 2400 1,190 1200 0,628 800 0,300 600 0,238
4,500 4,750 3,400 3,600

1500 1500 0,992 750 0,413 500 0,193 375 0,155
6,000 5,000 3,500 3,750

1000 1000 0,772 500 0,303 333 0,147 250 0,110
7,000 5,500 4,000 4,000

750 750 0,603 375 0,236 250 0,116 188 0,087
7,300 5,700 4,200 4,200

500 500 0,441 250 0,165 167 0,083 125 0,059
8,000 6,000 4,500 4,250

250 250 0,248 125 0,090 83 0,046 62,5 0,031
9,000 6,500 5,000 4,500

50 50 0,050 25 0,019 17 0,010 12,5 0,006
9,000 7,000 5,500 4,500

P1Nt 0,600 0,600 0,600 0,600
T2max 16,000 12,500 10,000 8,000

Getriebegewichte  
Gearbox Weights (kg)

Bestellbeispiel / Example of Order
Typ
Type
L

Größe
Size
045

Übersetzung
Ratio
1:1

Bauart
Model
A0

Befestigungss.
Mounting Side
ˉ	 1

Einbaulage
Mounting Config.
.	 1

Drehzahl n2max
Speed n2max
ˉ	 500	/

Ausführung
Design
0000=Standard

Leistungen, Drehmomente / Power Ratings, Torque Ratings  
[n = min-1, P = kW, T = Nm]

Befestigungsseite / Mounting Side

Einbaulagen (unten liegende Getriebeseite) / Mounting Configuration (downward-facing side)

Bauart ca, Gewicht
Model app, Weight

A0 ca. 510g
F0 ca. 700g

M0 ca. 700g
B0, C0 ca. 500g

D0 ca. 530g
G0, H0 ca. 660g

J0 ca. 690g

Bauart Übersetzung / Transmission Ratios
Model 1:1 2:1 3:1 4:1

auf Anfrage
upon request

Massenträgheitsmomente  
Die zulässigen Radialkräfte sind abhängig von Drehmoment, Drehzahl und Drehrichtung. Sie müssen für den jeweiligen Anwendungsfall-
berechnet werden.

Moments of Inertia 
The permissible radial forces depend on torque, rotational speed and direction of rotation. They must be calculated for the respective 
application.
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Typ L 045
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Typen / Types

Achtung: Standardbefestigungsgewinde im Gehäuse nur an den Seiten 1, 2 & 4. 
 Alternativ auch an den Seiten 3, 5 & 6 im Raster 38 möglich
Note: Standard fastening thread in the housing only on sides 1, 2 & 4.  
 Alternatively, also possible in grid dimension 38 on sides 3, 5 & 6
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2. 2. 8

Getriebegewichte  
Gearbox Weights (kg)

Bestellbeispiel / Example of Order
Typ
Type
L

Größe
Size
045

Übersetzung
Ratio
1:1

Bauart
Model
E0

Befestigungss.
Mounting Side
ˉ	 1

Einbaulage
Mounting Config.
.	 1

Drehzahl n2max
Speed n2max
ˉ	 500	/

Ausführung
Design
0000=Standard

Leistungen, Drehmomente / Power Ratings, Torque Ratings  
[n = min-1, P = kW, T = Nm]

Befestigungsseite / Mounting Side

Einbaulagen (unten liegende Getriebeseite) / Mounting Configuration (downward-facing side)

Bauart ca, Gewicht
Model app, Weight

E0 ca. 460g
K0 ca. 620g

i = 1:1 P1N 2:1 P1N 3:1 P1N 4:1 P1N 
n1 n2 T2N n2 T2N n2 T2N n2 T2N 

3000 3000 1,323 1500 0,744 1000 0,331 750 0,289
4,000 4,500 3,000 3,500

2400 2400 1,190 1200 0,628 800 0,300 600 0,238
4,500 4,750 3,400 3,600

1500 1500 0,992 750 0,413 500 0,193 375 0,155
6,000 5,000 3,500 3,750

1000 1000 0,772 500 0,303 333 0,147 250 0,110
7,000 5,500 4,000 4,000

750 750 0,603 375 0,236 250 0,116 188 0,087
7,300 5,700 4,200 4,200

500 500 0,441 250 0,165 167 0,083 125 0,059
8,000 6,000 4,500 4,250

250 250 0,248 125 0,090 83 0,046 62,5 0,031
9,000 6,500 5,000 4,500

50 50 0,050 25 0,019 17 0,010 12,5 0,006
9,000 7,000 5,500 4,500

P1Nt 0,600 0,600 0,600 0,600
T2max 16,000 12,500 10,000 8,000

Bauart Übersetzung / Transmission Ratios
Model 1:1 2:1 3:1 4:1

auf Anfrage
on request

Massenträgheitsmomente  
Die zulässigen Radialkräfte sind abhängig von Drehmoment, Drehzahl und Drehrichtung. Sie müssen für den jeweiligen Anwendungsfall-
berechnet werden.

Moments of Inertia 
The permissible radial forces depend on torque, rotational speed and direction of rotation. They must be calculated for the respective 
application.
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Testen Sie unseren Getriebekonfigurator! 
Try our Gearbox Configurator!

Kegelradgetriebe
Bevel Gearboxes

Hypoid - Getriebe 
Hypoid Gearboxes

Leichtbaugetriebe 
Light Weight Gearboxes

AdServo Getriebe 
AdServo Gearboxes

Schneckengetriebe 
Worm Gearboxes

Radsätze 
Gear Sets

ATeK Antriebstechnik Willi Glapiak GmbH 
Siemensstrasse 47 • D-25462 Rellingen 
Tel.:  + 49 - (0)4101/79     53-0 
Fax: + 49 - (0)4101/79     53-20, Vertrieb -21 
E-Mail:  atek@atek.de • Web: www.atek.de




